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PROJETO E DESENVOLVIMENRO DE UMA PLANTA DIDATICA
PARA O ENSINO DE PROGRAMACAO DE ELEVADORES COM
MATERIAIS RECICLAVEIS

Resumo: um dos principais problemas encontrados no ensino da engenharia e a falta de
conhecimento que possa agregar ao académico qualidade com baixos custos associada a
realidade industrial 4.0. Assim, esse artigo apresenta o processo de fabricacédo de uma planta
didatica de elevadores para o ensino de automacdo envolvendo a programacdo de
controladores légicos programavel associados a componentes eletrénicos e a estruturas
mecanicas.

Palavras-chave: industria 4,0. Ensino. Programacao.

1 INTRODUCAO

A industria 4.0 estd cada vez mais difundida no mercado, ndo s6é com técnicas
inovadoras, mas com a associacdo de tecnologias que pode variar de acordo com a
necessidade e realidade industrial de mercado. Esse novo cenédrio, condizente a realidade
brasileira, necessita cada vez mais de profissionais qualificados e que saibam trabalhar com
mercados dindmicos e enxutos (LEE, KAO E YANG, 2014). Uma forma de aumenta a
interacdo dos académicos com a matéria, de forma a ensinar 0s requisitos necessarios para a
sua interacdo com manufatura avancada, € produzir equipamentos que seja constituido por
materiais reciclaveis. Estimulado assim, requisitos que sdo indispensaveis na formacédo de um
engenheiro.

Atualmente as instituicdes fazem investimentos exorbitantes nos seus cursos sem ter a
percepcdo que a compra de equipamentos altamente tecnoldgicos ndo significar
necessariamente rentabilidade ou estratégia. Pois, quando um equipamento e desenvolvidos
pelos seus proprios alunos ela ndo so esta atigindo uma comunidade maior de pessoas, através
da propaganda verde, mas também fazendo com que seus académicos possam desenvolver
meios inovadores de producdo e atingir maiores niveis de aprendizagem.

A associacdo de técnicas apresentadas em Hanover na Alemanha em 2013 juntamente
com conceitos de qualidade e desenvolvimento que ja foram implementados anteriormente é
uma das alternativas para detectar desperdicios e atrair o aluno para praticas mais recreativas
(Gongalves, 2008)

A automacdo é considerada um requisito estratégico para a empresa, e dependente
basicamente das instituicdes de ensino. Assim, praticas de laboratério, em plantas didaticas,
sdo indispensaveis para a formacdo de profissionais que saibam trabalhar com as tecnologias
existentes e de forma eficiente implementar e desenvolver inovacGes de acordo com 0s
recursos apresentados pela industria.

Desta forma, o presente trabalho teve como objetivo projetar e desenvolver uma planta
didatica de um elevador controlada por CLPs que simula um prédio de trés andares e executa
paradas de acordos com a necessidade do ocupante ou risco de vida deste. Visando assim, o
ensino nos cursos que tem em sua grade matérias de programacao e projeto.

2 METODOLOGIA
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O presente projeto foi desenvolvido na Faculdade de Ciéncia e Tecnologia de Montes
Claros (FEMC) com intuito de auxiliar os alunos nas grandes que contem programacéao e
projeto. Assim, os professores podem diversificar suas aulas e de forma simplificar ensinar
seus alunos principios basicos de programacao.

O projeto foi dividido em etapas que consistiu em:

Planejamento;

Pré-projeto estrutural no solidworks;
Especificagdo de componentes eletrdnicos;
Escolha do controlador;

Escolha de equipamentos mecanicos;

Fabricacdo com materiais reciclaveis da estrutura;
Desenvolvimento da programacao;

Projeto final do prot6tipo no solidworks;
Montagem do protétipo

Testes.

Os materiais usados foram especificados de acordo com pesquisas que consideraram
viabilidade econdmica, durabilidade, resisténcia mecanica, e seguranca. Na FIGURA 1 pode
se verificar a estrutura mecanica desenvolvida com tubos quadrados de aco, sendo esta
projetada para que motor fique no po¢o do elevador e possa levantar uma estrutura metalica.

Figura 1 — prot6tipo estrutural do elevador

Fonte: o autor
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A programacao do controlador l6gico programavel pode ser observada com na FIGURA 2,
sendo esta desenvolvida no software de forma simplificada que possa facilitar o entendimento
dos alunos.

Figura 2 — programacéo

3 RESULTADO E DISCUSOES

O projeto foi desenvolvido de forma a auxiliar os académicos de acordo com as
funcbes que se baseia nos seguintes parametros:

e Sensores de indutivos que detecta a proximidade do elevado em cada andar;
e Trés botoeiras para parada no andar desejado;

e Uma botoeira de emergéncia que faz a parada em casos, por exemplo, de
incéndio, detectado pelo sensor de temperatura, e faz 0 acionamento de uma
lampada;

e Um motor trifasico acionado quando um andar e solicitado pelo usuario;

4 RESULTADOS

A planta didatica do elevador contou com sensores, motores, roldanas, cabo de aco, CLP
profissional. Seu projeto mecanico atingiu seu principal objetivo que era ter em sua
composicdo componentes reciclaveis. Podendo destacar o aprendizagem por parte do
responsaveis.
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Abstract: Hardware is not a teaching problem and a lack of knowledge that can add to
knowledge. Thus, the manufacturing process of a didactic elevator plant for teaching
automation involves programming programmable logic controllers associated with a
mechanical system and a mechanical structure.
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